Gestione del rischio di cadul

LAVORO IN QUOTA
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STRUTTURE O IMPIANTI CHE DEVONO ESSE|
” » COSTRUITI O INSTALLATI, DEMOLITI O
4™ W SMANTELLATI, ISPEZIONATI, TESTATI, MANTE
", JRIPARATI O PULITI .

SUPERFICI CARATTERIZZATE DA FRAGILITA
“= PRATICABILITA (COPERTURE IN ONDULATO
/ s CEMENTIZIO, COPERTURE IN LAMIERA, OND]
IN FIBRAIVETRO E LUCERNARI).

g --’ SUPERFICI POTENZIALMENTE INSTABILI (AR}
4 POTENZIALE CEDIMENTO DEL TERRENO,
ACCATASTAMENTIMATERIALI, BANCARII

“ LEGNAME O MATERIALI EDILI).

IMPIEGMI EQUIPAGGIAMENTI O ATTREZZAT
PER IL LAVORO IN QUOTA (PONTEGGI,
PIATTAFORME ELEVABIILAVORO, SCALE
PORTATILI).

Identificazione dei pericol

SUPERFICI INCLINATE, SCIVOLOSE,
SDRUCCIOLEVOLI DOVE RISULTANO DIFBIC
alb¢9blLa9bc¢h 59[[Qov! L

\g#" PERSONE.

PROSSIMITA A BORDI NON PROTETTI (PERI
_ DISUPERFICI PRIVEPARAPETTI O SCALE COI
RINGHIERE NON COMPLETE)

Controllare il rischio di cadut
RI f f

www.ciprianobortolato.it



Tipologie dei controll Gerarchia delle misure di controll

GESCUZIONEEL LAVORO AL SUOLO O DA UNA SOLIDA COSTRUZIONE
RIDUZIONE DEL RISCHIO CONTROLLI ORGANIZZATIVI E 1} J—
DISPOSITINDI PREVENZIONE DELLE CADUTIEO PASSIVO

COLLOCAZIONE GERARCHICA DEL CONTROLLO

WPONTEGGI
GSCHERMI PERIMETRALI
WMPALCATI
DISPOSITNAI
CONTROLLI GPARAPETTI
SEPARAZIONE ORGANIZZATIVI TS&&F&'&TF | GPIATTAFORME LAVORO ELEVABILI
GPONTAUTOSOLLEVANTI

l

GBISTEMDI POSIZIONAMENTO
SISTEMDIRITENUTA
6SISTEMDI SOSPENSIOSBFUNE

A GBISTEMDIPROTEZIONE DALLA CADUTA

WPIATTAFORME PROTEZIONE (IMPALCATI)
GRETDISICUREZZA
6DISPOSITIVIPROTEZIONE INDIVIDUALE ANTICADUTA

'

CARATTERIZZAZIONE DEL CONTROLLO

'

4DOPO AVERE PRESO IN CONSIDERAZIONE QUANTO SOPRA, SE NON SONO STATE INDIVIDUATE

MISURBICONTROLLO RAGIONEVOLMENTE PRATICABILI
GESECUZIONE DEL LAVORO DA SCALE
PREVENADNE PASS _A PROTEZIONE ATTIVA GADOZIONBICONTROLDITIPO AMMINISTRATIVO

www.ciprianobortolato.it ©
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w Attrezzature per il lavoro entro i 2 nj

Lavoro sotto i 2 metri di altezz

TRAMPOLI PONTI SU
CAVALLET

www.ciprianobortolato.it © www.ciprianobortolato.it ©



LAVORO SU TRAMP!
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Lavoro su trampol
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Ponti su cavallett

20 180 180 .20 LAVORI DA ESEGUIRSI AL
SUOLO O ALL'INTERNO DEGLI
EDIFICI

O O O O

ALTEZZA<2M

NON DEVONO ESSERE
MONTATI SUGLI IMPALCATI
DEI PONTEGGI ESTERNI

PIEDI DEJ CAVALLETTI:
- IRRIGIDITI MEDIANTE
TIRANTI NORMAL| E

90 DIAGONALI

4 o TRV - APPOGGIO SU PAVIMENTO

SOLIDO E BEN LIVELLATO

LA DISTANZA MASSIMA TRA
DUE CAVALLETTI
PONTI SU CAVALLE CONSECUTIVI < 3,60 M

LARGHEZZA >0.90 M
SBALZI<0.20M

‘/ NO PONTI SU CAVALLETTI
SOVRAPPOSTI

NO PONTI CON | MONTANTI
COSTITUITI DA SCALE A PIOLI

www.ciprianobortolato.i 5 rianobortolato.




PONTE SU CAVALLE
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Lavoro in quota (>2 metri
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SCALE A PIC Scale a man

1
1
1

VALUTAZIONE 1
DEL RISCHIO 1
I

UTILIZZATA QUALE POSTO
I — S — DI LAVORO IN QUOTA SOLO

NEI CASI IN CUI L'USO DI
ALTRE ATTREZZATURE DI

& | | e LAVORO CONSIDERATE PIU
[ SICURE NON E GIUSTIFICATO

" | LIVELLO DI RISCHIO |

LIMITATO CARATTERISTICHE ESISTENTI | |, 1

DEI SITI CHE NON E yo
! POSSIBILE MODIFICARE [ |/
it || BREVE DURATA DI IMPIEGO | 1

100

A CAUSA DEL LIMITATO
LIVELLO DI RISCHIO E DELLA
BREVE DURATA DI IMPIEGO
OPPURE DELLE
CARATTERISTICHE ESISTENTI
DEI SITI

I e r e e, r e e r e e et r e e e e e e e e — - ————-—- \

| MONTANTI DELLE SCALE A
MANO DEVONO SPORGERE DI
ALMENO UN METRO DAL
SOLAIO

CONDIZIONI DI POSSIBILE UTILIZZO DELLE 1
SCALE A PIOLI QUALE POSTO DI LAVORO IN 1
I
I

QUOTA

LE SCALE A MANO DEVONO

ESSERE FISSATE O
TRATTENUTE DA UNOGALT
PERSONA

-
[ e |

oM r www.ciprianobortolato.it © 5 www.ciprianobortolato.it ©
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Scale a pio
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OPERE PROVVISION
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-

LAVORATORE AL RISCBIGADUTA DA UNA QUOTA PO!
AD ALTEZZA SUPERIORE A 2 M RISPETTO AD UN PIANO

OPERE PROVVISIONALI O COMUNQUE PRECAUZIONI A
ELIMINARE | PERICOLCADUTAIPERSONEH COSE

| GLI IMPALCATI E PORTSERVIZIO, LE PASSERELLE, LE
ANDATOIE, CHE SIANO POSTI AD UN'ALTEZZA MABGIGIOR!
METRI, DEVONO ESSERE PROVVISTI SU TUTTI | LATI VEF
VUOTMIROBUSTO PARAPETTO E IN BUONO BTATO

CONSERVAZIONE.

Opere provvisional

LE OPERE PROVVISIONALI DEVONO ESSERE AL/
CON BUON MATERIALE ED A REGBRYE
PROPORZIONATE ED IDONEE ALLO SCOPO; ESS
DEVONO ESSERE CONSERVATE IN EFFICIENZA
INTERA DURATA DEL LAVORO

LE OPERE PROVVISIONALI DEVONO IMPEDIRE
CADUTAIPERSONEDI OGGETTI

\ "

IL MONTAGGIO E LO SMONTAGGIO DELLE OPER
PROVVISIONALIDEVE ESSERE EFFETTUATO IN
PRESENZAUN PREPOSTO

N\

| DEPOSITIIMATERIALI SUI PIANI DELLE OPERE
PROVVISIONALI DEVONO ESSERE CONTENUTI B
LIMITIDISICUREZZA DEL CARICO CONSIDERAND
ANCHE IL PESO DELLE PERSONE

N\

I MATERIALI NON DEVONO IMPEDIRE | MOVIME
GLI SPOSTAMENTI DEI LAVORATORI

LIVELLO

www.ciprianobortolato.it
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Livello di controllo 1
lavorare al suold

DIPINTURE CON RULLO DODATO
MANICO ESTENSIBILE

: IMPIEGMISISTEMDISGANCIO
& REMOTO DEI SISTEMMBRAGO

DEI CARICHI

www.ciprianobortolato.it ©

TECNICHE COSTRUT
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Scelte progettual

www.ciprianobortolato.it ©

Tecniche costruttive
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Tecnologisg

www.ciprianobortolato.it ©

15



Livello di controllo 1
lavorare da un piano stabil

wDIVERSE TIPOLOGIEAVORO IMPLICANO CARIIBIVERSA ENTITA DOVUTI Al .
LAVORATORI, Al MATERIALI E ALLE ATTREZZATURE IMPIEGATE. VALUTARE LA NECESSITA
DIESEGUIRE UN CALCOLO RELATIVO ALLA PORTATA DELLA SUPERFICIE

i j
wWBORDDIPARTI EDIFICATDGSTRUTTURE
wWBORDDILUCERNARI
WAPERTURE SUI SOLAI O SUI TETTI

wLA SUPERFICIE DEVE ESSERE ANTISCIVOLO E LIBERA DA OSTASCOILI E PERICOLI
SPROFONDAMENTO. SI INTENDE COME SUPERFICIE PIANA UNA INCLINAZIONE ENTRO |
10°. SUPERFICI CARATTERIZZATE DA UNA MAGGIORE RESISTENZA ALLO SCIVOLAMENTO
POSSONO RAGGIUNGEREINCLINAZIONE FINO A 30

SISTEMBIACCESSSEICURO

WPIANODIEDIFICIO ESISTENTE E RAGGIUNGIBILE PERIBEAZE
WRAMPE, SCALE E SCALE FISSE

WACCESSO TEMPORANEO CON SCALE
WSCALARORTATILBRICLINATA

www.ciprianobortolat www.ciprianobortolato.it
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LIVELLO

www.ciprianobortolato.it ©

PIATTAFORME TEMPORA
WIORRI MOBILI
) PIATTAFORME TEMPORA
RN «PIATTAFORME ELEVABILRVORO
3
\

Livello di controllo 2
Prevenzione passiva della cady

www.ciprianobortolato.it ©
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Parapetti
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Classi di parapetto (UNI EN 133]

ol S'STEMDI PARAPETTI CLASSE A DEVONO GARANTIRE LA SOLA RESISTENZA Al CARICHI ST
B/ £ = SONO:

@ N< "ENERE UNA PERSONA CHE SI APPOGGIA SULLA PROTEZIONE E FORNIRE UN APPOGQ
:SSA AMMINA SUL FIANCO

WARRESTARE UNA PERSONA CHE CAMMINI O CADA VERSO LA PROTEZIONE

wl SISTEMDIPARAPETTI CLASSE B DEVONO GARANTIRE LA RESISTENZA Al CARICHI STATICI {
l DINAMICHE, | REQUISITI BASE SONO:

~.80STENERE UNA PERSONA CHE S| APPOGGIA SULLA PROTEZIONE E FORNIRE UN APPOGG]|
l ¢ AMMINA SUL FIANCO
wWARRESTARE UNA PERSONA CHE CAMMINI O CADA VERSO LA PROTEZIONE
WARRESTI LA CADUTIAJNA PERSONA CHE SCIVOLA LUNGO LA SUPERFICIE INCLINATA

o 3ISTEMDIPARAPETTO CLASSE C DEVONO GARANTIRE LA RESISTENZA A ELEVATE FORZE [
19b9w! ¢9 5! [[Q ! wwBYNARERSONAICHE SCIVELI DAL PIANO INCLINATO
GA."©F ,TARE LA CADDTUNA PERSONA CHE SCIVOLA LUNGO LA SUPERFICIE INCLINATA

www.ciprianobortolato.it ©

Sm

m

Key

¥ inclination of working area
y  falling height

Classi e utilizzo dei parapef

www.ciprianobortolato.it ©
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aterza minima 1m

o s @yt |

- . spazko Boero max 470mm

i, e s L Whire 24§00 b ot

b inferionm max 20mm
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Figura 6 — Loads parpendicular, horizostal and vertical, to the system

Classe A (Parapettq

Key

Fo=1,35IN

Fre = 0.3 N (macmum delection 55 mm)

Fz = 0.2 KN imadmum deflection 55 mm)

Fry=03KN

Fro= 0.3KN

£y Force appeed o mee: daflecion requrement
{APEIE 30 GUardrals and posts parpencitula
10 the phne of Pe sysiam)

Fre. . FOTOR Bpphed to mes demiecton requirament
‘appic {o the tceboard)

o Forte appied to mest strength requirement
{appied anywhere perpandicutar to the pane
of the system siospt losboards)

Fyp  Foroe appiled 1o meet strength requirement
(apphed o the koeboard)
j 8 Accidental badng

abezzo miria Im
s e 4 gt

e — spazio bbero me
o e pmrens we s
Lice inferion max 20mm
B e L e
o34y corere;

Testi sample

(=" E

Cy repel

s rope 2
Drep heignt

Py Py Pueys

To

Snap<cok releasatie from 3 distance
a  Angle Detveen e verical and the prere‘easad postion of the Impacior susgension repe « = 65

Classe B (Parapett

Figure § — Test apparatus for impact o3t of class B edge protection

www.ciprianobortolato
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min 180mm
fporapiede
v

Classe C (Parapett

altezza minima 1m
(e plaro @ CHpaG|

Q——-—. spazio ibero max 100mm

1906 Girve patans ww shes S 1000 & Sene)

lucs Inferiore max 20mm
300 dove DA Ut Flere 44 20 3 daNeiD 1

B, vo 52 copertea o0 || WO COTEeN) /"‘-\' \
. ~ by
S -
P

Key

1 Arresting surface

2 Edge protection

3 75 kg cytindrical Impactor

Figure 9 — Dynamic strength test method for class C

www.ciprianobortolato

Parapetto
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Parapetti
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Ponteggio di protezione della copertu

www.ciprianobortolato.it ©

Ponteggio di protezione della copertut

www.ciprianobortolato.it ©
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p - DOCUMENTI IN CANTIH

-
NEI CANTIERI IN CUI VENGONO USATI PONTEGGI DEVE ESSERE TENUTA ED
ESIBITA, ARICHIESTA DEGLI ORGANI DI VIGILANZA:

5 PIMUS )
\3 F

Piattaforme elevabili di lavorc

www.ciprianobortolato.i
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Piattaforme elevabili di lavorg

www.ciprianobortolato.it ©

Piattaforme aered

www.ciprianobortolato.it ©
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Ponteggiautosollevanti

www.ciprianobortolato.it ©
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UNI EN 149

www.ciprianobortolato.it ©
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LIVELLO

www.ciprianobortolato.it ©

Livello di controllo 3: Sistemi g
prevenzione individuale della caduf

www.ciprianobortolato.it ©
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Arresto della caduta 4
Lavoro in sospension|

LAVORO IN
SOPENSIONE

& ARRESTO DELIDA
CADUTA B

www.ciprianobortolato.it ©
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POSIZIONAMENTO SUL LAV!

www.ciprianobortolato.it ©

Definizioni

CINTURASUPPORTO PER IL CORPO CHE CIRCONDA
QUEST'ULTIMO A LIVELLO DELLA VITA.

N\

POSIZIONAMENTO SUL LAVORKGNICA CHE CONSEN

UNA PERSONA DI LAVORARE SOSTENUTA DA DISPQ

PROTEZIONE INDIVIDUALI IN TENSIONE IN MODO TA
\PREVENIRE UNA CADUTA.

CORDINO DI POSIZIONAMENTO SUL LAVORO

COMPONENTE USATO PER COLLEGARE UNA CINTU

PUNTO DI ANCORAGGIO, O A UNA STRUTTURA,
\CIRCONDANDOLA, COSTITUENDO UN MEZZO DI SUJ

www.ciprianobortolato.it ©
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e A ww-

Cordno ol postoonamentd sl

Diagosive & segolazions dale

UNI EN 35
Dispositivi di presa del corp

www.ciprianobortolato.it ©

Cordino per posizionament

www.ciprianobortolato.it ©
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"MAXIMUM height of fall :
05m

10100 MIKINUM
(0,

Caduta con dispositivo ¢
posizionamentd

www.ciprianobortolato.it ©
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LAVORO EFFETTUATO IN
CONDIZIONI DI SICUREZZA

| BREVE DURATA DI IMPIEGO |

VALUTAZIONE
DEL RISCHIO

CARATTERISTICHE ESISTENTI
DEI SITI CHE NON E
POSSIBILE MODIFICARE

EVENTUALE SEDILE

CONDIZIONI DI POSSIBILE UTILIZZO DI
SISTEMI DI ACCESSO E DI POSIZIONAMENTO
MEDIANTE FUNI ALLE QUALI IL LAVORATORE E

DIRETTAMENTE SOSTENUTO

SISTEMI DI POSIZIONAMETN

MEDIANTE FUI

35



Dlgs 81/2008, TITOLO &CAPO |

FUNE DI LAYORO }

__| FUNEDI

| SICUREZZA
: ' DISPOSITIVO
SISTEMA MOBILE DI
AUTOBLOCCANTE ﬁ SICUREZZA

j IMBRACATURA

Lavori su fune

FUNEDILAVORO MUNITBIMECCANISMI SICURIASCESA E DISCESA E DODATA SISTEMA AUTOBLOCCANTE VOLTO A EVITARE LA CADU
CASO IN CUI L'UTILIZZATORE PERDA IL CONTROLLO DEI PROPRI MOVIM ICAFERA DEVE ESSERE MODNURADISPOSITIVO MOBILE

‘CONTRO LE CADUTE CHE SEGUE GLI SPOSTAMENTI DEL LAVORATORE;

www.ciprianobortolato.

|
ATTREZZI ED ALTRI ACCESSORI UTILIZZATI DAl LAVORATORI, AGGANCIATI ALLA LORMINERAESNIRA AL SEDILE O AD ALTRO STRU|
IDONEO
|

LAVORI PROGRAMMATI E SORVEGLIATI IN MODO ADEGUATO, ANCBERPQTEREMMEDIATAMENTE SOCCORRERE IL LAVORATOREIIN C/
NECESSITA. IL PROGRAMMA DEI LAVORI DEFINISCE:
3
WPIANODIEMERGENZA
WIPOLOGIE OPERATIVE
DISPOSITINOIPROTEZIONE INDIVIDUALE
WTECNICHE E LE PROCEDURE OPERATIVE
WANCORAGGI
WPOSIZIONAMENTO DEGLI OPERATORI
WMETODDIACCESSO
WSQUADRBEILAVORO
WATTREZZDILAVORO

rIL PROGRAMMBILAVORO DEVE ESSERE DISPONIBILE PRESSCDILW@GRO Al FINI DELLA VERIFICA DA PARTE DELL'ORGAMNANZA

- EEEEEEE——————————————————

o www.ciprianobortolato.it €
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Operazioni di salvataggi

FORMAZION

, IN PARTICOLARE INDMIREBREDURESALVATAGGIO

A) L'APPRENDIMENTO DELLE TECNICHE OPERATIVE E DELL'USO DEI DISPOSITIVI NECESSARI;

6B) L'ADDESTRAMENTO SPECIFICO SIA SU STRUTTURE NATURALI, SIA SU MANUFATTI;

oC) L'UTILIZZO DEI DISPOSDIIFROTEZIONE INDIVIDUALE, LORO CARATTERISTICHE TECNICHE, MANUTENZIONE, DURA
E CONSERVAZIONE;

uD) GLI ELEMENDIPRIMO SOCCORSO;

GE) | RISCHI OGGETTIVI E LE MISIFREVENZIONE E PROTEZIONE;

oF) LE PROCEDUREBALVATAGGIO.

www.ciprianobortolato.it ©
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Analisi dei risch

-
RISCHIO PREVALENTE RISCHIO PRESENTE
( CADUTA DALLOAL COSTANTEMENTE
RISCHIO SOSPENSIONE COSCIENTE, PROLUNGATA E CONTINUATIVA.
+ =y DA SOSPENSIONE SOSPENSIONE INERTE: PATOLOGIA DA IMBRACATURA
~ - RISCHIO CONFORMAZIONE DEL SITO, SITUAZIONE CONTINGENTE DEL LUOGO DI LAVORO,
o AMBIENTALE CONDIZIONI METEOROLOGICHE

CADUTA DI OGGETTI O DI PARTI DI STRUTTURA DALLGALTO
SCIVOLOSITA DEI SUPPORTI

CEDIMENTI STRUTTURALI

CROLLO DI PARTI NON SOGGETTE A DEMOLIZIONE

ABBATTIMENTO NON CONTROLLATO

ESPOSIZIONE A SCARICHE ELETTRICHE ATMOSFERICHE

PUNTURA E/O MORSO DI ANIMALI PERICOLOSI

INNESCO INCENDIO

RISCHI RlI SCHI CONCORRENTI ALL&I NNESCO
CONCORRENTI DI UNA EVENTUALE CADUTA
N § SCARSA ADERENZA DELLE CALZATURE

f ABBAGLIAMENTO DEGLI OCCHI

RAPIDO RAFFREDDAMENTO O CONGELAMENTO

RIDUZIONE DI VISIBILITA O DEL CAMPO VISIVO

COLPO DI CALORE O DI SOLE

j" I NSORGENZA DI VERTI GI NI E/ O DI STURBI DELLGEQUI LI BRI O

www.ciprianobortolato.it ©




-
-

RISCHIO PREVALENTE

RISCHIO DA

RISCHIO DA
SOSPENSIONE INERTE

IL TEMPO DI ESPOSIZIONE A TALE RISCHIO

( CADUTA DALLOGAL DEVEESSERE UGUALE A ZERO

ELEMENTI DA

SOSPENSIONE COSCIENTE = VALUTARE:

UTILIZZO DI IMBRACATURE PROGETTATE E COSTRUITE APPOSITAMENTE PER LE POSIZIONI IN
SOSPENSIONE

EFFETTUAZIONE, DURANTE IL TURNO DI LAVORO, DI PIU DI UNA INTERRUZIONE DELLA POSIZIONE
DI SOSPENSIONE: PAUSE, SCAMBIO MANSIONE TRA OPERATORI, CAMBI DI POSIZIONE
ESPOSIZIONE NON SUPERIORE ALLE 8 H/D, TURNI NON SUPERIORI ALLE 4 H CON DUE PAUSE

PREVEDERE MODALITA DI INTERVENTO
DI RECUPERO IMMEDIATO

oM ¥ www.ciprianobortolato.it ©

Esposizione ai risc

-
-

RISCHIO PREVALENTE
( CADUTA DALLGAL

RISCHIO DA SOSPENSIONE
COSCIENTE

RISCHIO DA SOSPENSIONE
INERTE

Riduzione dei rischi dei risc

DISPOSITIVI DI PROTEZIONE COLLETTIVA > DISPOSITIVI DI PROTEZIONE
INDIVIDUALE

IDONEITAPSICO-FI S| CA DELLO6OPERATORE

I NFORMAZI ONE E FORMAZI ONE ADEGUATA E QUALI FI CATA DELL
ADDESTRAMENTO QUALI FI CATO E RIPETUTO DELLO6OPERATORE S
SULLE MANOVRE DI SALVATAGGIO E SULLE PROCEDURE DI EMERGENZA

EVENTUALE SEDILE

SISTEMA DI RECUPERO MANOVRABILE O ESEGUIBILE DA UN ALTRO OPERATORE
PIANO DI EMERGENZA

www.ciprianobortolato.it ©
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SISTEMDITRATTENUT

“ DALL'ALTO.

Formazione del solaio con equipaggiamento di sicure|
AYRAGARdZ £ S LISNI LINBGS

TRATTENUTAECNICA SECONDO LA |
QUALE A UNA PERSONA VIENE IMPEf

INDIVIDUALE, DI RAGGIUNGERE ZO
CUI SUSSISTE IL RISCHIO DI CADU

www.ciprianobortolato.it ©
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LIVELLO

www.ciprianobortolato.it ©

Livello di controllo 4
Sistemi di proteziong

www.ciprianobortolato.it ©
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PIATTAFORMEI RACCOLT

www.ciprianobortolato.it ©
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Materassi

):03an

www.ciprianobortolato.it ©

w Protezione bordo della copertur
-

2

www.ciprianobortolato.it ©
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m Requisiti delle piattaforme di raccolt

IMPALCATO COMPLETO

L[ tL!bh 59[[QLat![/!¢h

UNA ADEGUATA LARGHEARACCOLTA OLTRE IL

BORDO NON PROTETTO

IMPALCATOIPROTEZIONE POSTO IL PIU VICINO

POSSIBILE AL POBTIAVORO (< 0.50 METRI)

www.ciprianobortolato

RETDIPROTEZIOM

www.ciprianobortolato.it ©
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Reti di sicurezz

UNI EN 1263

®REQUISIDISICUREZZAMETODDI PROVA
UNI'EN 1262

wREQUISIDISICUREZZA PER IL MONTAGGIO DELLE RETI
DISICUREZZA

Rete di sicurezza Tipo
(con fune sul bordo

i

www.ciprianobortolato.it ©

1] Mag 3 gquadraka ]
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FF i T A R G

VYTSHEIRIH I PTTICe

www.ciprianobortolato.it ©

Rete di protezione

www.ciprianobortolato.it ©
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Rete di sicurezza Tipo
(rete attaccata a consolle per utilizzo orizzontal

www.ciprianobortolato.i
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Rete di sicurezza Tipo

(attaccata a intelaiatura di sostegno per utiliz2

verticale)

\ Y

e WA\ < ¥
NN
K K K

aym

TIPO

www.ciprianobortolat

www.ciprianobortolato.it €
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Rete di sicurezza Tipo
(fune sul bordo attacca a sostegno a for(

www.ciprianobortolato.it ©

Impiego reti

www.ciprianobortolato.it ©
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R o4

Firranskmiinm

Altezza di caduta e larghezza

raccolta
He, Hi 06.0m
Hr 03.0m
4. B
4 5 .,
-— M
" .
> ] R kS ~ ES -\. o

Altezza di caduta He

Larghezza di raccolta b

Deformazione della rets
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Deformazioni della retd

Foes i M

|
" Ay
W T !,1_' TR

I .4 Lt T T PROTEZIONE DALLE CAI
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|
-+ | 4 fo= —=
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Le curve valgono soltanto se:
-f,00,1x |
-H=h+-f,0 6,0 m -

L 1 i a q bl 85 hnm
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PRINCIPI GENER

(s
w
¢

t NPGST A2y S

EILAVORI IN QUOTA QUALORA NON SIANO STATE ATTUATEIMRYREZIONE COLLETTIVA

LEMENTI, NON NECESSARIAMENTE PRESENTI CONTEMPORANEAMENTE, QUALI | SEG

wA) ASSORBITORIENERGIA;

uB) CONNETTORI;

uC) DISPOSITIMIANCORAGGIO;

uD) CORDINI;

GE) DISPOSITIVI RETRATTILI;

GF) GUIDE O LINEE VITA FLESSIBILI;
u5) GUIDE O LINEE VITA RIGIDE;
uH) IMBRACATURE.

XN\

N/
) Anv‘-me'}-_-_zxv-p
NN PR ANE

IBERA NON SUPERIORE A 1,5M O, IN PREBENZNPATOREENERGIA A 4 METRI.

>/

1>

AN

UIDA O LINEA VITA, A PARTI STABILI DELLE OPERE FISSE O PROVVISIONALI. /

’GL CORDINO DEVE ESSERE ASSICURATO, DIRETTAMENTE O MEDIANTE CONNETTORE

EI LAVORI SU PALI IL LAVORATORE DEVE ESSERBIRUNIFONI O MEZZI EQUIVALENDII E \_—4“”— . \'l
IDONEO DISPOSITIVO ANTICADUTA. ~\

www.ciprianobortolato
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Arresto della caduta 4
Lavoro in sospension

LAVORO IN
SOPENSIONE

| 11
P
[ ARRESTO DELS :

CADUTA
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DISPOSITIVI DI PRESA DEL Ci
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UNI EN 36
Imbracature per il corpg

IMBRACATURAPERILCORP® ! t t hwe¢h t 9w L[ /hwth twLb/L
/151 ¢!x /Lh: !b /hathb9b¢9 5L !b {L{c¢9a! 5
PUO COMPRENDERE CINGHIE, ACCESSORI, FIBBIE O ALTRI ELEMENTI, DISPOSTI E AS
OPPORTUNAMENTE PER SOSTENERE TUTTO IL CORPO DI UNA PERSONA E TENERLA
/15'¢! 9 5hth [Q ww9{¢h 59[[! /!5 ¢! ®

www.ciprianobortolat
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LUNGHEZZA DEL CORDINO: LUNGHEZZALL, IN METRI, DA Ul PUNTO DI
1
!

"tthwe¢h 59[ /!wL/h ! [[Q[¢wh

{
MANCANZA DI CARICO MA CON IL CORDINO TESO.

alf ]t wl el Lb [Ab

www.ciprianobortolato.it ©

Cordino EN 35

¢owalb![9Y 9{¢w9alLc¢" 5L !b /h
TERMINALE PUO ESSERE PER ESEMPIO UN CONNETTORE,
IMPIOMBATO O UN CAPPIO CUCITO.

www.ciprianobortolato.it ©
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DISPOSITIVO DI REGOLAZIONE: ELEMENTO DI UN CORDINO|P

VARIARNE LA LUNGHEZZA.

Fattore di caduts

www.ciprianobortolato.i

Fattore di caduts

Per valutare la pericolosita di una situazione di
lavoro e quindi iDPIda utilizzare viene definito il
Fattore di Caduta calcolato con la seguente
formula:

Fattore di caduta = Altezza di caduta/ Lunghez
delcordino

FORZA FRENANTE: FORZA MASSIMA FMAX; |
KILONEWTON, MISURATA SUL PUNTO DI
ANCORAGGIO O SULLA LINEA DI ANCORAGG
DURANTE IL PERIODO DI FRENATURA DELLA
DELLE PRESTAZIONI DINAMICHE.

www.ciprianobortolato.it ©
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Dispositivi di collegamento UNI EN 354 Cordj

Dissipatore di energi UNI EN 355 Assorbitori di energ

BITORE DI ENERGIA: ELEMENTO O COMPONENTE DI UN SISTEMA DI
twhD9¢¢! ¢h t9w 5L{{Lt!w9 [Q9b9
51 [[Q[¢ho

- 160 o) ey .
berialer, poikamenits =

Lunghazza massime: 7 e ‘

Moschattonl: 7 2 AZ011 (2§ (e

copure AZ011 {1) « AXKIO (1) S1rush . ' w(j
- 5

KO (a30)  AZOIHel®) 15N
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DISTANZA DI ARRESDESTANZA VERTICALE H, IN METRI, MISURATA S\
PUNTO MOBILE DI SUPPORTO DEL CARICO DEL SOTTOSISTEMA DI
COLLEGAMENTO DALLA POSIZIONE INIZIALE (INIZIO DELLA CADUTA
th{L%Lhb9 CLb![9 69v!L[L.wLh 5hth
{th{c¢la9be¢L 59[[QLa.w! /!¢l w! tOow
FISSAGGIO.

¢CANFY(dIS RQI NJ\I

| CORDINI CON ASSORBITRIEEERGIA NON DEVONO SUPERARE LA LUNGHEIZMETR
(MOSCHETTONI COMPRESI).

=
E NECESSARIO RIDURRE AL MINIMO L'ALTEZZA PDIEHBILEA.
.

EEEER R R R ACCERTARSI CHE DURANTE LA CADUTA L'OPERATORE NON INCONTRI OSTACOLI P
L'ARRESTO SIA AVVENUTO.
5

QUANDO POSSIBILE CERCARMITARE AL MASSIMO IL FATTOIRADUTA EVITANDO IL Pl
POSSIBILE CHE SIA PARI A DUE.
=

CALCOLARE ESATTAMENTE IL TIRBARIBENECESSARIO A FAR SI CHE L'OPERATORE N
‘RAGGIUNGA IL SUOLO DOPO LA CADUTA.

e e — e —————————————————
TIRANTB'ARIA=
WA (LUNGHEZZA DEL CORDINO)
wB (ESTENSIONE DELL'ASSORBDIERERGIA)

wC (DISTANZA FRA L'ATTACCO DELL'IMBRACATURA E | PIEDI DELL'OPERATORE, 1.9
wD (ALTEZZBISICUREZZA, 1 M)

www.ciprianobortolato.it ©

Peso def uiiizzstors 100 kg 120 kg

2m
Fattore 2 R

R

m OoK!

Forza di amesto <6 kN

8003~
Ensroja dells caseta

0 100kg 0

)
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Peso dell utibzzatore 1

100 kg

CANI V(S RQF N

120 kg

Fattore 2

Forza & arresto

Enarga dellz cadsta

www.ciprianobortolato.it ©

Montaggio pontegg
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Doppio cording
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DISPOSITIVI ANTICADWIIATPC
GUIDATO EN 35BEN 352

o www.ciprianobortolato.it ©
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DISPOSITIVO ANTICADUTA DI TIPO GUIDSEDSITIVO ANTICADUTA DOTATO DI FUNZIONE

AUTOBLOCCANTE E SISTEMA DI GUIDA. IL DISPOSITIVO ANTICADUTA DI TIPO GUIDATO SI MUO

[Lb9! 5L !b/hw!DDLhS !//hat!Db! [Q! ¢L[LZ¥%%! ¢hw9

5!wlb¢9 L /!la.L!a9b¢L 5L th{L%Lhb9 *9w{h [Q!I[¢h
OMATICAMENTE SULLA LINEA DI ANCORAGGIO.

DISPOSITIVO ANTICADUTA DI TIPO GUIDATO COMPRENDENTE UNA LINEA DI ANCORAG@EOTHLESISTHEMA COSTITUITO DA
LINEA DI ANCORAGGIO FLESSIBILE, DA UN DISPOSITIVO ANTICADUTA DI TIPO GUIDATO AUTOBLOCCANTE FISSATO ALLA
FLESSIBILE E DA UN CONNETTORE O UN CORDINO TERMINATO IN UN CONNETTORE. UNA FUNZIONE DI DISSIPAZIONE DI
INSTALLATA TRA IL DISPOSITIVO ANTICADUTA E LA LINEA DI ANCORAGGIO OPPURE UN ASSORBITORE DI ENERGIA PUO

NEL CORDINO O NELLA LINEA DI ANCORAGGIO.

Dispositivi anticaduta di tipo guidat
UNI EN 353

anobortolato
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Dispositivi anticaduta di tipo guidat
UNI EN 352

N

DISPOSITIVO ANTICADUTA DI TIPO GUIDATO COMPRENDENTE UNA LINEA DI ANCORASTIDTREISITAVIA COSTITUITO DA UN
LINEA DI ANCORAGGIO RIGIDA, DA UN DISPOSITIVO ANTICADUTA DI TIPO GUIDATO AUTOBLOCCANTE FISSATO ALLA LINH
RIGIDA E DA UN CONNETTORE O UN CORDINO TERMINATO IN UN CONNETTORE. UNA FUNZIONE DI DISSIPAZIONE DI ENE}

INSTALLATA TRA IL DISPOSITIVO ANTICADUTA E LA LINEA DI ANCORAGGIO OPPURE UN ASSORBITORE DI ENERGIA PUO
NEL CORDINO O NELLA LINEA DI ANCORAGGIO.

»
)
st =

LETE IS e
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Impiego di dispositivi di tipo guidat
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